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1. Przedmiot DTR.

Przedmiotem dokumentacji techniczno-ruchowej jest opis budowy oraz instrukcja in-
stalowania i uzytkowania mikroprocesorowego przetgcznika miejsc pomiarowych PMP-410-
XX przeznaczonego do recznego lub zdalnego wybierania sygnatéw pomiarowych dotgczo-
nych do jego wej$¢ w celu doprowadzenia wybranego sygnatu do urzadzenia pomiarowego

lub przetwornika dotgczonego do wyjscia przetacznika.

Przyrzad produkowany jest w wersji standardowej oraz w wykonaniu iskrobezpiecznym
kategoria [EEX i3] IIB klasyfikowanym jako urzadzenie towarzyszace do wspotpracy z czuj-
nikami pracujacymi w strefie zagrozonej wybuchem. Przetgcznik PMP-410-xx przeznaczo-
ny jest do montazu poza strefg iskrobezpieczna.

2. Oznaczenie wyrobu

PMP- 410 - |

Liczba kanatow Obudowa tablicowa Wykonanie
5 kanatow 5 pionowa 0 standardowe -
13 kanatow 13 pozioma 1 iskrobezpieczne Ex
21 kanatow 21
29 kanatow 29
37 kanatéw 37 !
45 kanatow 45 tacze szeregowe
53 kanatéw 53 brak 0
61 kanatéw 61 RS-485 1
3. Parametry techniczne.
Zasilanie 230 V/50 Hz
Pobér mocy 4 VA
Rezystancja wnoszona w tor pomiarowy <100mQ
Parametry iskrobezpieczenstwa
- kategoria [EEx is] 1IB
- max napiecie sieci zasilajace;j Unm =250V

- parametry obwodu wejsciowego
- parametry obwodu wyjsciowego

- parametry interfejsu szeregowego
- miejsce montazu
- wymagania dot. czujnikow
Pamieé parametréw uzytkowych
tacze komunikacyjne
Protokot
Obudowa
Stopien ochrony obudowy
- od strony ptyty czotowej
- od strony zaciskow
Wymiary
PMP-410 -5,-13,-21,-29
PMP-410 -37,-45,-53,-61
Temperatura pracy

U= 22V, I;= 500mA, P=2W, Li~0, Ci~0
Uo=22V, 1,=500mA, P,=2W, Li~0, Ci~0
Lo, Co Wynika z zastosow. bariery
Um=20V, 1n,=100mA

poza strefg iskrobezpieczng

strefa 0,1,2, grupa lIA i [IB

min. 10 lat

RS-485

MODBUS ASCII

tablicowa

IP20
IPOO

145 x 73 x 183 mm
145 x 145 x 183 mm
+5+ +55 °C
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4. Charakterystyka przyrzadu.

PMP-410-xx to rodzina przetacznikdéw miejsc pomiarowych pozwalajacych na manualne
oraz zdalne przetgczanie sygnatéw dotgczonych do wejs¢ przyrzadu na wspdlny tor pomia-
rowy. Rodzina przetgcznikow PMP-410-xx obejmuje przyrzady 5-,13-, 21-, 29-, 37-, 45-,
53- i 61-kanatowe.

Zastosowane elementy przetaczajace pozwalajg na stosowanie przetagcznikéw PMP-410 do
przetaczania sygnatéw dowolnego typu. Minimalna rezystancja wnoszona przez przyrzad w
tor pomiarowy pozwala na stosowanie go do przetaczania pradéw pomiarowych np. 0/4-
20mA, napie¢ do 22V, 2- i 3-przewodowych termometréw oporowych, czy czujnikow ter-
moelektrycznych dowolnego typu. Konstrukcja przyrzadu zapewnia petng izolacje galwa-
niczng pomiedzy poszczegdlnymi kanatami pomiarowymi.

W zaleznosci od wykonania przetaczniki PMP-410 mogg by¢é wyposazone w tacze szere-
gowego typu RS-485 pozwalajgce na zdalne przetaczanie kanatu, przeglad i edycje para-
metroéw pracy przyrzadu.

Zastosowany protokét transmisji MODBUS ASCII pozwala na doskonatg wspotprace prze-
tacznikow PMP-410 z produkowanymi przez SEP SELPRO miernikami tablicowymi i po-
lowymi, jako elementami koncowymi.

Konstrukcja mechaniczna przetacznika PMP-410 przedstawiona zostata na rys. 1.

5. Budowa i zasada dzialania.

Podstawowym blokiem funkcjonalnym przetacznika PMP-410 jest blok przekaznikow
przetaczajacych jeden z sygnatdéw wejsciowych na wyjscie przyrzadu. Ze wzgledu na prze-
znaczenie przyrzadu m.in. do przetgczania 3-przewodowych termometréw oporowych w
kazdym kanale wejsciowym zastosowano 2 rownolegle sterowane przekazniki typu TXD-2
firmy Matsuschita. Ze wzgledu na koniecznos¢ przystosowania konstrukcji przyrzadu do
przetaczania sygnatow ze strefy zagrozonej wybuchem konstrukcja tej czesci przyrzadu
podporzadkowana zostata wymaganiom normy EN50020 (dotyczy to zwtaszcza grubosci
Sciezek oraz odstepow izolacyjnych pomiedzy Sciezkami sygnatowymi, a obwodami stero-
wania przekaznikow)

W przypadku przetacznikow PMP-410 w wykonaniu 5-kanatowym wszystkie przekazniki
zamontowane sg na ptycie gtéwnej przyrzadu wraz z blokiem sterowania i zasilaczem
przyrzadu. W przypadku wykonan z wigkszg liczbg kanatow w urzgdzeniu montowane sg
kolejne moduty rozszerzajgce zawierajgce po 8 kanatdw z 2 przekaznikami kazdy. Przy-
rzad moze by¢ wyposazony maksymalnie w 7 modutéw rozszerzajgcych, co pozwala na
wykonanie przyrzadu w wykonaniu 61-kanatowym.

Proces przetaczania kanatdéw realizowany jest przez blok sterowania przyrzadu zrealizo-
wany w oparciu o mikrokontroler Atmega 8L firmy Atmel. Blok ten realizuje nastepujace
funkcje:

- sterowanie zespotu kluczy zataczajgcych wybrane przez operatora wejscie;

- cykliczna kontrola wcisniecia przyciskow na ptycie czotowej przyrzadu;

- obstuga zespotu wyswietlaczy LED ;

- obstuga facza szeregowego RS-485 — odbidr i interpretacja polecen, wysytanie in-

formacji zwrotnych i potwierdzen;

Zatgczanie wybranego kanatu realizowane jest dzieki zastosowaniu 2 zespotéw kluczy
tranzystorowych PNP, z ktérych jeden zespét dokonuje wyboru jednej sposréd 8 piyt
(gtéwna oraz 7 rozszerzajacych), natomiast drugi zespét kluczy dokonuje wyboru odpo-
wiedniego kanatu na ptycie.

Zastosowany algorytm przetaczania kanatéw uwzglednia odpowiednie czasy zwioki (ok.
200ms) pomiedzy wyfaczeniem aktualnie aktywnego kanatu a zatgczeniem kolejnego za-
pewniajgc cigglg izolacje pomiedzy kanatami. Napieé¢ zasilajacych dla wszystkich podzes-
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Rys. 1. Rysunek obudowy przetacznika miejsc pomiarowych PMP-410

potow urzgdzenia dostarcza zasilacz transformatorowy zrealizowany w oparciu o transfor-
mator TEZ-4/D zapewniajgcy ponadto izolacje galwaniczng uktadu od sieci zasilajacej
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230V/50Hz. W wykonaniu iskrobezpiecznym stosowane jest specjalne wykonanie trans-
formatora zapewniajace wymagane normg EN50020 odstepy izolacyjne i odpornosci na
przebicie. Wszelkie sygnaty wejsciowe i wyjsciowe przyrzadu wyprowadzone zostaty na
dwudzielne ztgcza dostepne na tylnej Sciance obudowy. W wykonaniu iskrobezpiecznym
przetacznik PMP-410 wyposazony jest w dotgczony na state kabel zasilajacy 1,5m zakon-
czony wtyczka sieciowa.

6. Warunki iskrobezpieczenstwa.

Przetaczniki PMP-410-xx-Ex ze wzgledu na swa budowe i przeznaczenie klasyfikowane
sg jako urzadzenia towarzyszace przeznaczone do pracy poza strefg iskrobezpieczna.
Stosowanie przetgcznikdw z rodziny PMP-410 do przetgczania sygnatéw pochodzacych ze
strefy zagrozonej wybuchem wymaga zachowania nastepujacych warunkéw:

1. Urzadzenie przeznaczone jest do wspétpracy z czujnikami w strefach zagrozonych

wybuchem (strefa 0,1,2, IIB) i grupy wybuchowosci IIA i 1B

2. Do jednego przetacznika PMP-410 mozna przytacza¢ wylacznie czujniki tego
samego typu (wylacznie termopary, rezystory PT lub sygnaty 4..20 mA). Kaz-
dy z w/w typéw czujnikéw winien by¢ grupowany na oddzielnym przetaczniku
PMP-410-xx-Ex z zastosowaniem odpowiedniej bariery lub separatora.

3. Uwaga. Czujniki znajdujace sie w strefie zagrozonej wybuchem nie moga byc¢ za-
silane napieciem wyzszym niz 22V. Dobér barier i separatoréw powinien uwzgled-
niaé ochrone obwodow iskrobezpiecznych przed przekroczeniem w/w napiecia. W
przypadku termometréow oporowych i termopar stosowac bariery z cechg EEx i, 1IC
0 napieciu bezp. <10V i pradzie <300mA. W przypadku obwoddw 4-20mA stoso-
wac bariery lub separatory z cechg EEXx i [IC o napieciu bezpiecznym <22V i mak-
symalnym pradzie wyjsciowym <300mA. Suma pojemnosci i indukcyjno$ci obwo-
dow dotgczonych do zaciskdw przetgcznika PMP-410 nie moze przekracza¢ war-
tosci Lo i Co podanych przez producenta bariery. W/w parametry powinny byé
uwzglednione przy projektowaniu instalacji i kalkulacji diugosci stosownych prze-
wodow.

4. Wszystkie czujniki bedgce Zzrédtami sygnatéw dotgczonych do wejsé danego prze-
tacznika PMP-410-xx-Ex muszg byé umieszczone w tej same;j strefie i prawidtowo
zainstalowane oraz posiada¢ atesty odpowiednie dla danej strefy i grupy wybu-
chowosci.

5. Szczegdblng uwage nalezy zwrdécic¢ na prawidtowe uziemienie wszystkich czujnikow
(rezystancja uziemienia mniejsza niz 1Q) w celu wyeliminowania réznic potencja-
tow pomiedzy kanatami przetacznika. Spetnienie w/w warunku zabezpiecza przed
przeptywem pradow wyréwnawczych miedzy kanatami (w przypadku awarii pole-
gajacej na rébwnoczesnym wigczeniu sie na wspdélny tor wyjsciowy wiecej niz jed-
nego sygnatu wejsciowego).

6. Zabezpieczenie interfejsu szeregowego RS-485 powinno by¢ realizowane przy za-
stosowaniu odpowiedniej bariery Zenera np. MTL791.

7. Ze wzgledu na niski stopien ochrony obudowy przyrzadu PMP-410 moze by¢ in-
stalowany w atmosferze pozbawionej pytdw i zanieczyszczen przy zachowaniu
zalecen dotyczacych maksymalnej temperatury pracy przyrzadu.

7. Instalacja przyrzadu.

Uwaga
Wszelkie czynnosci zwigzane z instalacjg lub demontazem przetacznika nalezy prze-
prowadza¢ przy odtaczonym napieciu zasilajagcym.
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Instalacje przetgcznika PMP-410 przeprowadzac nalezy z zachowaniem podanych ponizej

zasad i wg nastepujacej kolejnosci:

1. Wsuna¢ przyrzad w otwdr w elewacji szafy sterowniczej o wymiarach 137 x 67 mm w
przypadku wykonan od 5 do 29-kanatowych lub 137 x 137 w przypadku wykonan od 37
do 61-kanatowych, a nastepnie w wystepy obudowy zatozy¢ uchwyty i dokreci¢ Sruby
apretujace;

2. W zaleznosci od rodzaju sygnatu dotaczonego do wejs¢ przetacznika dotgczy¢ 2 lub 3
przewody zachowujac dla wszystkich czujnikow identyczng polaryzacje w stosunku do
oznaczen na zigczach (A,B i C). Tq sama logike dotaczen nalezy stosowac dotaczajac
przetwornik do wyjscia przyrzadu.

3. W przypadku wspotpracy przetacznika PMP-410-xx-Ex z czujnikami zainstalowanymi w
strefie zagrozonej wybuchem zastosowac sie do wymagan opisanych w rozdziale 6.

4. Wigczy¢ zasilanie i w razie potrzeby przeprowadzi¢ cykl edycji jego parametrow konfigu-
rujgcych przetacznik do konkretnego zastosowania zgodnie z zaleceniami zawartymi w
rozdziale 11.

8. Lacze transmisyjne.

Przetacznik PMP-410 wyposazony jest w tacze szeregowe w standardzie RS-485. Za-
stosowany standard tacza i protokoét transmisji MODBUS-ASCII pozwalajg na tatwa organi-
zacje przemystowej sieci centralnej akwizycji danych.

8.1. Opis standardu tacza.

tacze RS-485 jest fagczem szeregowym przeznaczonym do realizacji szybkiej transmisji
danych na duze odlegtosci w obecnosci zaktécen. W/w cechy tgcza zostaty osiggniete w
drodze jego petnej symetryzacji obejmujacej caty system transmisji ztozony z ré6znicowych
nadajnikéw, dwuprzewodowego zrownowazonego toru przesytowego oraz odbiornikéw o
réznicowym obwodzie wejsciowym. Zastosowanie w omawianym standardzie trojstano-
wych nadajnikébw pozwala na dofaczenie do wspdlnej linii wielu stacji nadawczo-
odbiorczych. Warunkiem poprawnej pracy tak zorganizowanej sieci facznosci jest przy-
dzielanie w danym przedziale czasu dostepu do linii wytgcznie jednemu nadajnikowi, pozo-
state winny w tym czasie znajdowac sie w stanie wysokiej impedancji. Uzyskanie znacznej
predkos$ci transmisji oraz odpornoéci na zaktécenia wymaga stosowania na koncach linii
odpowiednich rezystoréw dopasowujacych tzw. terminatoréw. W przypadku organizacji
sieci transmisyjnej pomiedzy wieksza liczbg urzadzenh, ze wzgledu na ograniczong wydaj-
nos¢ prgdowg zastosowanych nadajnikéw, konieczne jest stosowanie aktywnych wzmac-
niaczy linii (tzw. repeater’ow).
8.2. Opis protokotu komunikacyjnego.

Koniecznos$¢ selektywnego nawigzania tacznosci pomiedzy przyrzadami pomiarowymi,

a siecig centralnej akwizycji danych wymaga stosowania odpowiednich protokotéw wymia-

ny informacji. Zastosowany protokét transmisyjny MODBUS-ASCII jest protokotem po-

wszechnie wykorzystywanym w przemystowych przyrzadach pomiarowych i sterujacych.
Transmisja w systemie MODBUS opiera sie na nastepujacych zasadach:

o transmisja 8-bitowa ASCII z 1 bitem START i 1 bitem STOP;

o wszystkie transmisje w systemie inicjowane sg przez jednostke nadrzedng - master;

e kazde urzadzenie ma przydzielony indywidualny adres identyfikacyjny z zakresu <1-
255> pod ktérym rozpoznawany jest przy komunikacji z siecig. Adres 0 wykorzystywany
jest, jako adres rozgtoszeniowy, rozpoznawany przez wszystkie jednostki slave podta-
czone do magistrali;

e wiadomosci w systemie MODBUS zorganizowane sg w ramki o stalym formacie ze
znacznikami poczatku i konca transmis;ji;

e system kodowania - heksadecymalny, reprezentowany przez ciag znakéw ASCIl z
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przedziatu (0-9) i (A-F);

e zabezpieczenie poprawnosci transmisji kodem LRC (Longitudinal Redundancy Check),
obliczonym przez zsumowanie kolejnych bajtow wysytanej informaciji (bez znaku *’), od-
rzucenie przeniesien i wyznaczenie uzupetnienia dwdjkowego wyniku.

Format ramki w systemie MODBUS-ASCII przedstawiono ponize;j.

Zn. pocz. Adres | Funkcja Dane Kontr. LRC | Zn. konca

znak 7’ 2 znaki | 2 znaki | nznakéw 2 znaki 2 zn.(CR,LF)

Podany powyzej format ramki w protokole MODBUS obowigzuje dla wszystkich informacji
przesytanych linig transmisyjng. Urzadzenie podrzedne (slave) po wykryciu znacznika
poczatku ramki sprawdza, czy pole adresowe zawiera jego adres wiasny i jesli tak, to od-
czytuje zawartos¢ pola funkcji i zwigzane z nig pole danych. Czes¢ informacyjng ramki
zabezpiecza pole kontrolne LRC Potwierdzeniem pozytywnym wykonania dyrektywy jest
wystanie odpowiedzi, w ktorej pola adresu i kodu funkcji sg identyczne z zawartymi w dy-
rektywie jednostki master, natomiast pole danych zawiera zadang informacje zwrotng. W
szczegolnych przypadkach, zarowno w dyrektywie, jak i odpowiedzi na nig, pole danych
moze nie wystepowac. W przypadku wykrycia przez jednostke niewtasciwego formatu
dyrektywy jednostka slave wysyta negatywna ,odpowiedz szczegdlng” (exception respon-
se), w ktorej w polu funkcji umieszczony jest kod funkcji z ustawionym najstarszym bitem, a
w polu danych jako informacja uzupetniajgca podany jest rodzaj wykrytej nieprawidtowosci.
Zestawienie kodow btedow zamieszczone zostato w TABLICY 1. W przypadku wykrycia
btedéw ramki, w tym takze btedu kodu LRC urzgdzenie slave nie przesyta zadnej informac;ji
zwrotnej. Przedstawiony powyzej protokét komunikacyjny spetnia wymagania standardu
RS-485 zapewniajac réwnoczesnie duzg odpornosé sieci facznosci na zaktécenia przemy-
stowe.

TABLICA 1. Kody komunikowanych btedow.

KOD BLEDU [ KOMENTARZ
10 HEX Dyrektywa niewykonalna w danych warunkach pracy
80 HEX Dyrektywa zawiera btedng dtugos¢ pola danych
90 HEX Dyrektywa zawiera nieistniejacy kod funkcji

Zestawienie funkcji protokolu MODBUS-ASCII realizowanych za posrednictwem tacza
szeregowego zamieszczono w DODATKU B niniejszej DTR. Zawarte tam informacje po-
zwalajg na organizacje programowej obstugi systemu akwizycji danych przez jednostke
zarzadzajacq pracq sieci.
8.3. Instalacja przyrzadu w systemie akwizycji danych.

Sygnaly interfejsu facza szeregowego wyprowadzone zostaty na zaciski RS-485 L+ i
RS-485 L- dostepne na tylnej sciance obudowy przyrzadu.
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Rys. 3. Schemat przykiadowej sieci akwizycji danych.

Uzyskanie duzej odpornosci transmisji na zaktdcenia przemystowe wymaga stosowania,
jako linii transmisyjnej, tzw. skretki. Szczegoélng cechg standardu RS-485 dla organizacii
systemu akwizycji danych jest mozliwos¢ ,rownolegtego” dotgczenia do linii transmisyjnej
wielu przyrzaddéw. Istotnym elementem dla wlasciwego funkcjonowania linii jest przy tym
zamkniecie jej koncow rezystorami dopasowujgcymi. W tym do zaciskéw przyrzadéw ,kon-
czacych” linie transmisyjng nalezy dodatkowo dotgczy¢ rezystory o wartosci 100Q. Przy-
ktadowy sposdéb realizacji sieci transmisji danych przedstawiony zostat na rys. 3.

9. Obstuga przyrzadu - wiadomosci ogéline.
Przetacznik miejsc pomiarowych PMP-410 posiada dwa tryby pracy:

PRACA - bedacy podstawowym trybem pracy przyrzadu - umozliwia dowolne przeta-
czanie kanatéw pomiarowych zaréwno manualnie z pulpitu czotowego przy-
rzadu, jak réwniez automatycznie za posrednictwem tacza komunikacyjnego;

EDIT -  tryb ten pozwala uzytkownikowi na wprowadzenie nastaw i parametréw kon-
figurujacych przyrzad do konkretnego zastosowania.

W celu umozliwienia uzytkownikowi dokonywania wszelkich niezbednych operacji prze-
tacznik PMP-410 wyposazony jest w zesp6t 3 przyciskédw usytuowanych na jego ptycie
czotowej. Przetaczenia trybu pracy przyrzadu dokonuje uzytkownik poprzez dtugotrwate
wcisniecie przycisku ENTER (ok.5 s). Gotowos$¢ przyrzadu do pracy w trybie edycji para-
metréw sygnalizowana jest na polu odczytowym komunikatem ,Ed”, co uzytkownik winien
zatwierdzi¢ przyciskiem ENTER. Powré6t do trybu POMIAR nastepuje poprzez ponowne
dtugotrwate wecisnigcie przycisku ENTER, co spowoduje powrdt do wyswietlania ostatnio
wybranego kanatu pomiarowego.

10. Obstuga przyrzadu w trybie PRACA.

Obstuga manualna przyrzadu w trybie PRACA sprowadza sie do wybrania przyciskami
GORA i DOL zadanego kanatu i potwierdzeniu wyboru przyciskiem ENTER. W przypadku
gdy operator nie uzyje przycisku ENTER przez 1s od chwili ostatniego wcisniecia ktérego-
kolwiek z klawiszy wybierajacych ,GORA” lub ,DOL” przyrzad automatycznie przyjmie
kanat aktualnie wybrany i prezentowany na display’u.

11. Obstuga przyrzadu w trybie EDIT.

Tryb pracy ,EDIT” pozwala uzytkownikowi na petne skonfigurowanie przyrzadu dla kon-
kretnego zastosowania. Uzytkownik ma zatem mozliwos¢ zdefiniowania m.in. nastepuja-
cych parametréw przyrzadu:

e konfiguracja trybu pracy automatycznej;



-9-

konfiguracja trybu pracy recznej (manualnej);

deklaracja petli obiegu w trybie manualnym;

deklaracja numeru ID w sieci transmisji danych;

deklaracja predko$ci transmis;ji;

Wybér sposobu zabezpieczenia dostepu do trybu edycji;

Strukture podstawowa edytora parametréow roboczych przedstawiono na rys. 4. Wprowa-
dzenie przyrzadu w tryb EDIT nastepuje poprzez dtugotrwate (ok. 5s) wcisniecie przycisku
ENTER. Gotowos¢ pracy przetacznika w w/w trybie sygnalizowana jest na polu odczyto-
wym komunikatem ,Ed”. Uzytkownik potwierdza koniecznos¢ wejscia w tryb edycji poprzez
uzycie przycisku ENTER. W zaleznosci od wczesniej ustawionego zabezpieczenia dostepu
do trybu edycji (patrz p. 11.6) po uzyciu w/w przycisku uzytkownik moze uzyska¢ petny
dostep do edytora, lub system operacyjny zazada podania 3-cyfrowego hasta dostepu. W
takim przypadku uzytkownik uzyskuje dostep do edytora tylko woéwczas, gdy podane przez
niego hasto jest zgodne z wczesniej zadeklarowanym. Wprowadzenie nieprawi-
diowego hasta przyrzad sygnalizuje wyswietlaniem komunikatu ERR. Po potwier-
dzeniu w/w komunikatu przyciskiem ENTER uzytkownik ma mozliwo$¢ podjecia
kolejnej préby wprowadzenia hasta.

Podczas pracy w trybie EDIT obowigzujg nastepujace zasady postugiwania sie

przyciskami umieszczonymi na ptycie czotowe;:

e wyboru pozycji menu oraz numeru opcji dokonuje sie przy uzyciu przyciskéw GORA i
DOL. (przejécia na diagramach oznaczono strzatkami ,pustymi”);

e dokonanie wyboru pozycji menu, numeru opcji i zatwierdzenie wartosci parametru wy-
maga uzycia przycisku ENTER (przejscia na diagramach oznaczono strzatkami ,pet-
nymi’);

 w trakcie edycji parametréw cyfrowych przyciski GORA i DOt pozwalajg na inkremen-
tacje lub dekrementacje wprowadzonej wartosci cyfrowej parametru lub modyfikacje
opcji. W przypadku wprowadzania wartosci parametrow liczbowych krétkie wcisniecie
przyciskow GORA lub DOt powoduje zwigkszenie lub zmniejszenie wartoéci o 1, na-
tomiast dtuzsze przytrzymanie przycisku (ok. 1s) powoduje wigczenie sie mechanizmu
automatycznego ,przewijania” wartosci.

Zasadg nadrzedng obowigzujacg podczas pracy w trybie EDIT jest konieczno$¢ potwier-
dzenia wszelkich wprowadzanych modyfikacji przez uzycie przycisku ENTER. Uzywajac
tego przycisku uzytkownik moze ponadto dokona¢ petnego przegladu aktualnie zadeklaro-
wanych parametrow. Z chwilg przetaczenia przyrzadu z powrotem w tryb PRACA poprzez
ponowne dtugotrwate (ok. 5s) wcisnigcie przycisku ENTER nastepuje zapisanie wprowa-
dzonych parametrow do pamieci przyrzadu. Wytaczenie lub przypadkowy zanik zasilania
przyrzadu podczas pracy w trybie EDIT nie spowoduje zatem niekontrolowanej modyfikaciji
poprzednio obowigzujacych nastaw.
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Rys. 4. Edytor parametréw roboczych - schemat strukturalny
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11.1. Konfiguracja trybu pracy automatycznej - ,,AUT”.

Submenu ,AUT” pozwala uzytkownikowi na zezwolenie lub zablokowanie reakcji przy-
rzadu na zdalne (za posrednictwem facza szeregowego) przetaczanie kanatéw. Do dyspo-
zycji uzytkownika pozostajg dwie opcje:

OPCJA 0 - zdalne przetgczanie kanatéw jest zablokowane;

OPCJA 1 - zezwolenie na zdalne sterowanie przetgczaniem kanatdw;

11.2. Konfiguracja trybu pracy recznej - ,,HND”.

Submenu ,HND” pozwala uzytkownikowi na zezwolenie lub zablokowanie reakcji przy-
rzadu na manualne (za pomoca przyciskéw na plycie czotowej) przetgczanie kanatéw. Do
dyspozycji uzytkownika pozostajg dwie opcje:

OPCJA 0 - reczne przetaczanie kanatow jest zablokowane;

OPCJA 1 - zezwolenie na reczne sterowanie przetaczaniem kanatow;

11.3. Deklaracja petli obiegu w trybie recznym - ,,LOP”.

W praktyce instalatorskiej nalezy przyjaé, ze nie wszystkie z kanatéw dostepnych dla
danego wykonania przyrzadu zostang przez uzytkownika wykorzystane. W celu zapewnie-
nia ptynnego przejscia z ostatniego wykorzystanego kanatu ponownie na kanat nr 1 (i od-
wrotnie) uzytkownik moze zadeklarowa¢ w submenu ,LOP” nr ostatniego wykorzystywane-
go kanatu. Kanaly o numerach wyzszych niz zadeklarowany nie beda obiegane w trybie
pracy recznej. Postugujac sie przyciskami GORA i DOt operator deklaruje wymagany
numer kanatu i zatwierdza wprowadzong wartos¢ przyciskiem ENTER.

11.4. Deklaracja numeru ID w sieci transmisji danych - ,,ID”.

Submenu ,ID” umozliwia uzytkownikowi deklaracje adresu identyfikacyjnego (numeru
ID) przyrzadu w sieci zdalnej akwizycji danych. Deklaracja numeru ID nastepuje przez
wprowadzenie liczbowej wartosci parametru z przedziatu od 1 do 255.

11.5. Deklaracja predkosci transmisji - ,,BD”.

Submenu ,BD” umozliwia uzytkownikowi deklaracje predkosci: 300, 600, 1200, 2400
lub 4800 bodow. Deklaracji wymaganej predkosci transmisji dokonuje uzytkownik poprzez
wybor przyciskami GORA i DOL wymaganej opcji, a nastepnie zatwierdzenie wybranej
opgciji przyciskiem ENTER.

11.6. Deklaracja sposobu zabezpieczenia dostepu do edytora - ,,PAR”.

Submenu PAR umozliwia uzytkownikowi zadeklarowanie sposobu zabezpieczenia do-
stepu do trybu edycji. W przypadku gdy ustawiona warto$¢ liczbowa parametru jest zerowa
(wartos¢ 000) dostep do trybu edycji nie jest chroniony. Wprowadzenie hasta dostepu na-
stepuje przez zadeklarowanie dowolnej warto$ci z przedziatu 1 — 999.
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DODATEK A. Zestawienie funkcji protokolu MODBUS-ASCII realizowanych za po-
srednictwem tacza szeregowego RS-485.

Przetacznik PMP-410 umozliwia realizacje za posrednictwem fgcza szeregowego pole-
cen koniecznych z punktu widzenia jego wspoipracy z siecig centralnej akwizycji danych
pomiarowych. W przedstawionych ponizej formatach przesytanych informacji przyjeto na-
stepujace oznaczenia:

AA - adres urzadzenia slave

SS -kodLRC

{CR}- znak ,carriage return” 0DH
{LF} - znak ,,linefeed” 0AH

1. Ustawienie numeru kanatu.
Kod funkciji - 01HEX

Format dyrektywy - :AA01NNSS{CR}{LF}
Format odpowiedzi - :AAOINNSS{CR}{LF}

Format odpowiedzi negatywnej- :AA8110SS{CR}{LF} (za wysoki nr kanatu)
gdzie w polu danych:
NN - numer kanatu (2 cyfry HEX)

Przyktad B1.
Polecenie ustawienia 19 kanatu w urzadzeniu o adresie 28 ma postac:
:1C0113D0{CR}{LF}
Hipotetyczna pozytywna odpowiedz przyrzadu ma posta¢ (w urzadzeniu co najmniej 21-
kanatowym):
:1C0113D0{CR}{LF}
Hipotetyczna negatywna odpowiedz przyrzadu ma posta¢ (w urzadzeniu o ilosci kanatow
mniejszej niz 19):
:1C811053{CR}{LF}
2. Odczyt numeru kanatu.
Kod funkcji - 02HEX
Format dyrektywy - :AA02SS{CR)}{LF}
Format odpowiedzi - :AA02NNSS{CR}{LF}
gdzie w polu danych:
NN - numer kanatu (2 cyfry HEX)
3. Odczytaj / Odblokuj / Zablokuj obstuge automatyczna.
Kod funkcji - 11HEX
Format dyrektywy - :AA11DDSS{CR}{LF}
Format odpowiedzi - :AA11DDSS{CR}{LF}
Format odpowiedzi negatywnej- :AA919035{CR}{LF} (DD spoza zakresu)
gdzie w polu danych:
DD - kod dyrektywy
DD = 00 - odczytaj status obstugi automatycznej
DD = 01 - odblokuj obstuge automatyczng
DD = 02 - zablokuj obstuge automatyczng
4. Odczytaj / Odblokuj / Zablokuj obstuge reczna.

Kod funkgji - 12HEX
Format dyrektywy - :AA12DDSS{CR}{LF}



-13-

Format odpowiedzi - :AA12DDSS{CR}{LF}
Format odpowiedzi negatywnej- :AA929034{CR}{LF} (DD spoza zakresu)
gdzie w polu danych:
DD - kod dyrektywy
DD = 00 - odczytaj status obstugi reczne;j
DD = 01 - odblokuj obstuge reczng
DD = 02 - zablokuj obstuge reczng

5. Ustaw zakres kanaléw dla obstugi manualne;.

Kod funkcji - 21HEX

Format dyrektywy - :AA21NNSS{CR}{LF}

Format odpowiedzi - :AA21NNSS{CR}{LF}

Format odpowiedzi negatywnej- :AAA110A5{CR}{LF} (NN spoza zakresu)

gdzie w polu danych:
NN - numer kanatu (2 cyfry HEX)



Deklaracja zgodnosci CE
(Dyrektywa LVD 73/23/EEC i EMC 89/336/EEC)

Producent :

SEP SELPRO
ul. Legionéw 30 lok. 4A/4B
90-701 Lodz

Deklaruje, ze przetgczniki miejsc pomiarowych PMP-410 (we wszystkich wer-
sjach wykonania) oznaczone numerem seryjnym oraz rokiem produkcji spetniajg
wymagania zgodnie z dyrektywami LVD 73/23/EEC oraz EMC 89/336/EEC, o ile
instalacja i uzytkowanie urzadzen odbywa sie za zachowaniem ogdlnie stosowa-
nych zasad bezpieczenstwa przy postepowaniu z urzadzeniami elektrycznymi, a w
szczegolnosci z wymogami okreslonymi w dokumentacji techniczno-ruchowej
przyrzadu.

Odpowiednie normy sharmonizowane majg zastosowanie:

EN 61010 EN 61000-3-2
EN 50130-4 EN 61000-3-3
EN 55022 Klasa B

t6dz dn. 30.11.2003_
I o ol et
R. Bednarek




tel./ fax +48 42 239-72-99
mobile:+ 48 601 27-96-62
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KARTA GWARANCYJNA
Oznaczenie wyrobu: PRZELACZNIK MIEJSC POMIAROWYCH PMP-410

Data produkcji: ...........cccoeeiiinnneenn.
Data sprzedazy: ............cccccocceeennennn. Nr fabryczny: ............c....c.....

Warunki gwarancji

1. SEP SELPRO gwarantuje bezptatne $wiadczenie napraw przyrzadu w okresie 24 mie-§
siecy od daty sprzedazy jednak nie dtuzej niz 30 miesiecy od daty produkcji. :
2. Usltugi gwarancyjne wykonuje SELPRO lub wskazana placéwka w terminie 21 dni od§
daty przyjecia przyrzadu do naprawy. :
3. Samodzielne dokonywanie napraw lub zmian konstrukcyjnych oraz zerwanie plomby§
powoduje utrate uprawnien gwarancyjnych. :
4. Gwarancja ulega przediuzeniu o okres wykonania naprawy liczony od dnia dostarcze-:
nia przyrzadu do serwisu do dnia powiadomienia uzytkownika o dokonaniu naprawy. i
5. Gwarancja nie obejmuje:
» uszkodzeh mechanicznych powstatych w trakcie eksploatacji przyrzadu; :
» uszkodzeh powstatych wskutek przechowywania, uzytkowania lub konserwowania w
sposob niezgodny z instrukcjg obstugi; :
» czesci zuzywajacych sie naturalnie np. baterie.
6. Reklamujacemu przystuguje prawo wymiany przyrzadu na nowy, jezeli: :
» w okresie gwarancji wykonane zostang trzy naprawy, a stan techniczny sprzetu:
nadal uniemozliwia jego uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem;
» przedstawiciel serwisu stwierdzi pisemnie, Ze usuniecie wady nie jest mozliwe;
» wykonawca naprawy nie wywigzat sie z terminowego wykonania naprawy.
7. Karta gwarancyjna stanowi jedyng podstawe do realizacji uprawnieh gwarancyjnych.
Przediuzenie gwarancji:

Data naprawy ........cccccevvnee Data naprawy ........cccccvvues Data naprawy ...........cceeuees
Przedtuzono do dnia Przedtuzono do dnia Przedtuzono do dnia
Pieczeé i podpis ................ Pieczec¢ i podpis ................ Pieczeé i podpis ..............




Notatki







